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1.Opis techniczny.

1.1 Przeznaczenie.

Mierniki przemieszcze liniowych serii MPL500 zawiergj od 8 do 12 kanatdw z ktorych idy
przeznaczony jest do wspoipracy z jednym przetwkaeni przemieszcze liniowych typu AC/AC
wykorzystugcym transformator rnicowy jako element pomiarowy. Kdy kanat jest indywidualnie
skalowany z przypostlkowanym do niego przetwornikiem. Sygnaty yeypwe § doprowadzane do gniazd
wyjsciowych umieszczonych na ptycie tylnej miernikat{padicie poniej ) oraz mog by¢ odczytywane
na wbudowanym wskaiku. Litery MPL g skrotem od nazwy Miernik Przemieszadeniowych, pierwsza
cyfra 5 oznacza typ obudowy a dwie rask liczlz kanatdbw. W zalenosci od ilosci kanatow § mierniki o
nazwach od MPL508 do MPL512. z&# miernik zawiera modut cyfrowy ktory zajmuje rjsee jednego
kanatu to wtedygmierniki o nazwach od MPL508-RS do MPL511-RS.

1.2 Budowa i zasada dziatania.
Kazdy mierniki przemieszczeliniowych z serii MPL500 wykonany jest w postacodutowej. Takie
rozwigzanie utatwia eksploatacj serwis. Miernik sklada siz nas¢pujacych podzespotow:

Obudowa

Ptyta gtébwna magistrali

Zasilacz sieciowy ze wskaikiem cyfrowym
Ptyta tylna z elementami padzeniowymi
Moduty pomiarowe WGO02

Modut cyfrowy RS03 (opcja)

Wymienione zespoty umieszczorgvg estetycznej, stegej obudowie. Kady modut zbudowany jest z
nowoczesnych uktadéw scalonych i wysokostabilnylelmentow biernych.




1.2.1 Modut WG02

Modut ten jest podstawowym zespotem miernika 2 $4AL500. Shiy do zasilania przetwornika
przemieszczeliniowych oraz do przetwarzania sygnatu yeypwego z przetwornika na standardowy
sygnat nagiciowy. Kazdy modut pomiarowy WG02 ma miovos¢ skokowej zmiany zakresu zgodnie z
Rys.1. Na wy§ciu modutu WGO02 otrzymujemy standardowy sygnat e@pwy. Zakres (podzakres)
pomiarowy jest tak ustawionye jego pocatek jest zawsze w tym samym punkcie, w dolnej grani
zakresu pomiarowego (I dg ), natomiast zmieniasgérna granica podzakresu pomiarowego (I gg)IRys.
Przyrzd posiada mdiwos¢ uzyskania charakterystyk rewersyjnych Rys.2.

Kazdy modut WGO02 posiada:

- stopieé wyjsciowy generatora fali rimej,

- wzmachniacz z falnasna,

- elementy manipulacyjne dephe od czota modutu.

Modut WGO02 w kanale nr 1 posiada dodatkowo wysaMusty generator fali imej. Generator ten jest
wspolny dla wszystkich kanatow.
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Rys 1. Charakterystyki w§giowe WGO02 z rozbiciem na podzakre
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Rys 2. Charakterystyki w§giowe WGO02 z rozbiciem na podzakresy - praca

rewersyjna.

1.2.2 Modut cyfrowy.

Modut cyfrowy jest dodatkowym wypoganiem miernika z serii MPL500. Zamiana sygnhatowl@gawych
na sygnat cyfrowy nagpuje na zasadzie multipleksowania. Modut cyfrowgtdocza opcjonalne sygnaty
wyjsciowe: RS232, RS485. Modut jest wypgaay w dodatkowy konwerter na sygnat USB. RS03jést
kanatowym modutem przetwarzaym sygnaly analogowe na sygnat cyfrowy w standarB5-485

Modbus-RTU. Jego gtéwne stopnie to:
stopier wejsciowy multiplekser - dwa uktady scalone DG408
stopier przetwarzajcy sygnat analogowy na cyfrowy — uktad scalony MG®PB

procesor Z8F1621
stopier wyjsciowy- uktad scalony SP485 (opcjonalnie RS232, USB)

PO T®

16 wefé
analogowych

MCP3301

Multiplexer - DG408
Procesor Z8F1621
Stopier wyjsciowy

RS485 - SP485

i ksztattowania sygnatu
Przetwornik A/C

Stopieéi wzmocnienia

stopieh wzmachiagco-ksztattujcy — uktady scalone TLO71, DG408, DG419L,LM6142,BB2
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Procedura regulacji:

1. W Tp1 ustawi¢ 4.096V-potencjometr P3

2. W Tp2 ustawi¢ 2.048V-potencjometr P4

3.Korzystajg¢ z oprogramowania, potencjometrem
P2 ustawic¢ offest 0V

4 Korzystaja¢ z oprogramowania, potencjometrem
P1 ustawi¢ offest 0V

5.Korzystajg¢ z oprogramowania, potencjometrem
P5 ustawi¢ 4.096

Pobor pradu:
+15V  35mA
-1V 7TmA



Rejestry odczyt funkcja 0x03

Rejestr Opis Uwagi
0 Year, Month Time Stamp
1 Day, Hour
2 Min, Sec
3 Msec
4+35 Ostatni wynik pomiaru w 16 Liczby typu single. Wynik operacji
kanatach. Dwa rejestry na jeden X1=(single)ADC(channel); wynik z przetwornika
wynik typu Single X2=X1*Scale+Offset ; napcie wegciowe
X3=A*X2"3+B*X2"2+C*X2+D; kalibracja
przetwornika
X4=X3*UserScale+UserOffset; kalibracjaytkownika
X4[k]=(R[j],R[j*+1]) ; gdzie k=0..15, j=0+k*2
36+37 Nap¢cie wepciowe X2 X2[k]=(R[j],R[j+1]) ; gdzie k=0..15, j=32¢*2;
68+99 Wskazanie przetwornika XZ2 | X3[K]=(R[j],R[j+1]) ; gdzie k=0..15, j=64+k*2;
to nie przetwornik)
100+115 Wynik Przetwornika ADC, liczbpADC[k]=R][j]; gdzie k=0..15, j=96+k;
short
116+135 Parametry kanatu O
136+155 Parametry kanatu 1
156+175 Parametry kanatu 2
176+195 Parametry kanatu 3
196+2015 | Parametry kanatu 4
2016+2035| Parametry kanatu 5
176+195 Parametry kanatu 6
176+195 Parametry kanatu 7
176+195 Parametry kanatu 8
176+195 Parametry kanatu 7
176+195 Parametry kanatu 10
176+195 Parametry kanatu 11
176+195 Parametry kanatu 12
176+195 Parametry kanatu 13
176+195 Parametry kanatu 14
176+195 Parametry kanatu 15
116 [0] Enabled Odblokowanie/ zablokowdmnatu
117 [1] Range Zakres pomiaroWdla kazdego kanatu mie by inny)
118 [2] Avr Liczba arednien O, 16, 64
119 [3] Reserve
120+121 [4+5] Scale
122+123 [6+7] Offset
124+125 [8+9] A
126+127 [10+11] B
128+129 [12+13] C
130+131 [14+15] D
132+133 [16+17] User Scale
134+135 [18+19] User Offset
2010 Numer kanatu 0..15
2011 Numer parametru
2012 Hi
2013 Lo




| 2014 | OXAAAA

| Write Code

Ustawianie daty i czasu, odczyt czasu: funkcja 0x03

Rejestr Opis Uwagi
0x1010 Rok

0x1011 Miesic

0x1012 Dzié

0x1013 Godzina

0x1014 Minuta

0x1015 Sekunda

0x1016 Milisekundy

Zapis czasu: Funkcja 0x10, czas zostanie ustawioggy zostanie w

stanych jednoczenie 8 rejestréw

Rejestr Opis Uwagi

0x1010 Rok

0x1011 Miesic

0x1012 Dzié

0x1013 Godzina

0x1014 Minuta

0x1015 Sekunda

0x1016 Milisekundy

0x1017 OxAAAA Odblokowanie funkcji ustawienia

czasu

Ustawianie interwatu prébkowania, zapis : Funkcja &10

Rejestr Opis Uwagi

0x1000 20 Numer parametru

0x1001 2 Numer rejestru wewinznego

0x1012 Interval 10,25,50,100,250,500,1000
milisekundy

0x1013 0

0x1014 OxAAA

Ustawianie parametréw kanatow pomiarowych, skala, apis : Funkcja 0x10

Rejestr Opis Uwagi

0x1000 XX Numer kanatu 0-15

0x1001 6 Numer rejestru wewinznego

0x1012 yH Yh, YL liczba typu single

0x1013 yL

0x1014 OXAAAAA

Offset, zapis : funkcja 0x10

Rejestr Opis Uwagi

0x1000 XX Numer kanatu 0-15

0x1001 I Numer rejestru wewinznego

0x1012 yH Yh, YL liczba typu single

0x1013 yL

0x1014 OXAAAAA




Range, zapis : Funkcja 0x10

Rejestr Opis Uwagi
0x1000 XX Numer kanatu 0-15
0x1001 1 Numer rejestru wewinznego
0x1012 Y +5V  0x28
+/-5V  0x10
+10V  0x29
+/-10V  0x11
0x1013 0
0x1014 OXAAAAA

Skala uzytkownika, wynik pomiaru moze by przeskalowany funkcjg Y=A*X"3+B*X"2+C*X+D,;

Zapis : Funkcja 0x10

Rejestr Opis Uwagi
0x1000 XX Numer kanatu 0-15
0x1001 2 Numer rejestru wewinznego
2-A
3-B
4-C
5-D
A,B,C,D parametry funkcji
Y=A*X"3+B*X"2+C*X+D
0x1012 PH PH PH,PL liczba typu single
(4bajty)
0x1013 PL
0x1014 OXAAAAA

Odczyt danych (przeskalowanych):
X0=1.25*(ADC*/4096)*VREF; Vref=4.00 lub 2.00 zaleénie od zakresu
X:=Offset+Scale*X0; //skalowanie producenta
Y=A*X"3+B*X"2+C*X+D; //skalowanie u zytkownika typowo A,B,D=0 C=1

Odczyt : Funkcja 0x03

Rejestr Opis Uwagi

0x0000 Year=Hi(R)+2000 R- zawarté¢ rejestru typu Word
Month=Lo(R)

0x0001 Day=Hi(R)
Hour=Lo(R)

0x0002 Min=Hi(R)
Sec=Lo(R)

0x0003 Ms=R

0x0004+N*2 Para rejestrow 16 kanatow wraz ze stemplem

zawiera wartéé
single

czasowym

Odczyt danych z przetwornika ADC (bez skalowania) :

Odczyt :Funkcja 0x03

Rejestr

Opis

Uwagi

0x0064+N

Liczba typu integer

Numer kanatu 0..15

8




Odczyt danych z przetwornika ADC po przeskalowaniuwynik typu single:
Odczyt :Funkcja 0x03

Rejestr Opis Uwagi

0x0024 +N*2 RH(N),RL(N+1) Numer kanatu 0..15
Liczba typu single

Odczyt danych z przetwornika ADC po przeskalowaniuuzytkownik), wynik typu single:
Odczyt :Funkcja 0x03

Rejestr Opis Uwagi

0x0024 +N*2 RH(N),RL(N+1) Numer kanatu 0..15
Liczba typu single

1.2.3 Plyta gtdbwna magistrali

1.2.4 Zasilacz sieciowy ze wskaikiem cyfrowym

1.2.5 Piyta tylna z elementami podiczeniowymi
Piyta tylna zawiera komplet gniazd do pgienia od 8 do 12 przetwornikOw przemiesi¢cze
wyprowadzenia sygnatow wigiowych oraz gniazdo kabla sieciowego wraz z bezpikiem.

1.2.6 Obudowa
Interzoll-Plus firmy BOPLA.




1.3 Dane techniczne.

m | Zasilanie
- hapkcie 230V /50 Hz
- pobor mocy <10 VA
m | Wejscia
- ilos¢ wejs¢ od 8do 12
- symetryczne, rezystancja Wa&pwa > 100 K2
- typ gniazd wejciowych C091 73362000 (Amphenol-Tuchel)
m | Wyj $cia analogowe:
- ilos¢ wyjsc od 8 do 12
- sygnat wy§ciowy 0+10V, £10V, 4-20mA
- rezystancja obgrenia > 2 kQ (<7002 dla wyj¢ 4-20mA)
- typ gniazd wyjciowych BNC50
m | Pasmo pomiarowe (3dB): ok. 200 Hz
m | Generatory pomiarowe
- hapkcie wyjsciowe 2Vrms
- czgstotliwose 5 kHz (opcja 1 kHz)
m | Wskaznik cyfrowy
- zakres wskaza 3 ¥ cyfry (1999)
- rodzaj wywietlacza LED 13 mm, czerwony
- wyswietlane jednostki V, %
- zakres pomiarowy 0 + 1000 (£1000)
- max. zakres pomiarowy 0 + 1999 (£1999)
- czestotliwos¢ pomiaréw 3 razy na sekund
- sygnalizacja przekr. maksymalnego zakresu pieawgha ,1”
- blad pomiarowy 0,3% + jedna cyfra
m | Bledy
- blad podstawowy catego toru _<0,1%
- blad dodatkowy < 0,03% /OC
m | Pozostate parametry
- zakres temperatury pracy 0+700C
- wilgotnaé¢ wzgledna <75%
- stopigéi ochrony IP 30
- wymiary gabarytowe: (szer. xefph. X wys.) 340 x 270 x 150 mm
- masa ok. 4,2 kg
m | Modut cyfrowy
- protokot MODBUS RTU
- przetwornik A/C 12 bitéw
- szybka¢ przetwarzania 16 kanatow wagu 50 ms
- sygnaty wygciowe RS322, RS485 lub USB

1.4 Wymiary gabarytowe.
Wymiary gabarytowe MPL500 patrz tabelka w punkciz 1

1.5 Sposbdb zamawiania - identyfikacja wyrobu.

Miernik serii MPL500 nie ma specjalnego kodu zamemowego. W przypadku zamdwienia powinne si
pod& rodzajzadanego sygnatu wigiowego, jednostk wskaza wbudowanego wskaika, oraz okréic¢
do jakich przetwornikbw chce ¢sistosowa miernik, pamgtajac ze wszystkie przetworniki obstugiwane
przez miernik seriit MPL500 mugpracowa& na tej samej estotliwosci.
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2. Instalowanie.
2.1 Wymagania podstawowe.

Przed przysipieniem do uruchomienia i eksploatacji miernikaernisVIPL500 naley dokfadnie zapozrga
Si¢ z trescig niniejszej INSTRUKCJI OBSLUGI. Na wgtie podajemy kilka uwag, ktore pozwdPaistwu

bezpiecznie i wygodnie postugiwaic przyrzzdem oraz zapewspimaksymalg doktadngd¢ pomiarow.
Przyporzadkowanie kanatéw i przetwornikow.

Poniewa poszczegolne kanaty (moduty pomiarowe WGO02) #pstayskalowane z przypisanymi do nich
przetwornikami dla zachowania dokladcio pomiarow nalgy przestrzega aby przetworniki byty
podiczone zawsze do tych samych modutdw pomiarowyé&hzyporadkowanie przetwornikéw do

kanatow (modutow WGO02) zawarte jest w metrykactepeornikow.

Zerowanie i kalibracja.

Zerowanie oraz kalibracja zakresu kanatéw pomiactwprzyradu zostato przeprowadzone przez
producenta. Zalecacshie regulowd zera ani zakresu.

2.2 Miejsce instalowania.

Miernik serii MPL500 jest przygdem laboratoryjnym, jego miejsce pracy powinnodzi@pewnion
pokojowy temperatuy i ochrorg od innych czynnikdéw atmosferycznych.

2.3 Zamocowanie i podiczenie mechaniczne.
Miernik serii MPL500 nie wymagaadnych paczen mechanicznych.

2.4 Zamocowanie i podiczenie elektryczne.

1

Podhczye przetworniki do wiaciwych gniazd wejciowych

2

Podhczy¢ odbiorniki sygnatow wygciowych oraz zasilanie do gniazd na ptycie tylnej
przyrzadu.

3

Ustawt zadany zakres (podzakres) pragetnikiem pazurkowym znajdagym st na ptycie
czotowej modutu WG02. Pozycja "ON" odpowiada;

"1 - podzakres odpowiadgjy 100% zakr.pom.

"2" - podzakres odpowiadgjy 50% zakr.pom.

"5" - podzakres odpowiadgy 20% zakr.pom.

"ZERO" - zerowanie zakresu pomiarowego
UWAGA : Dla wybranego zakresu pomiarowego tyden pazurek nmie byt w pozyciji
"ON" pozostate trzy mugzby¢ ustawione w pozycji z prawej strony praegnika.

Wymagane zakresy pomiarowe rglestawé dla wszystkich kanatéw przydu.

Wigczy¢ zasilanie przyrgdu.

oo~

Ustawienigsrodkowej pozycji pracy przetwornikdw polega na pame sygnatu wygiowego dla
danego kanatu miernika serii MPL500 i takim przeani trzpienia wzgidem korpusu
przetwornika, aby uzyskaygnat odczytany z metryki danego przetwornikapili@mieszczenia
rownego 50% zakresu pomiarowego. Wyznaczone spgeadb potezenie jeskrodkiem zakresu
pomiarowego przetwornika przemieszgti@iowych.
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Praca rewersyjna

Sygnat wygciowy z miernika serii MPL500 #mie przy wsuwaniu trzpienia przetwornika a malejeyp
wysuwaniu. Aby zamiedikierunek pracy naly uzy¢ przehcznika polaryzacji "POLAR" umieszczonego
na ptycie czotowej danego kanatu (pzdaie ,-,).

3. Warunki uzytkowania.
Wskazane jest raz na migsiprzeprowadzikontrole wizualg miernika.

4. Pakowanie i transport

Magazynowanie powinno odbywaie w pomieszczeniach wolnych od czynnikow agresywnych
Przetworniki winny by przechowywane w opakowaniu producenta. i zabezpreeprzed uszkodzeniami
mechanicznymi. Opakowanie przetwornika stanowidrtve pudetko i elastyczny wypetniacz. W
przypadku transportu wkszej ilgsci przetwornikow, naley umiescic je w zbiorczym kartonie lub skrzyni i
zabezpieczy przed przesuwaniem. Na opakowaniu transportowywirpty by¢ naklejone znaki
ostrzegawcze: znak kielicha oraz napis "Nie przewta Transportu natey dokonywa dowolnymi,
zakrytymisrodkami lokomociji tak,zeby przetworniki byty zabezpieczone przed wgstami i
uszkodzeniami mechanicznymi. W transporcie morsitimsowa hermetyczne zgrzewanie workow z
tworzywa.

W sktad przesyiki wchodiz
e Miernik z serii MPL500
e instrukcja obstugi

e Swiadectwo wyrobu

e opakowanie

5. Gwarancja.

Wytwdrca udziela gwarancji na okres 12 mjegiod daty zakupu przetwornika. Gwarancja jest
uwarunkowana zgodioig transportu, magazynowania, mantauwzytkowania z zgodnie niniejgz
Dokumentag} Techniczno Ruchoav W okresie gwarancji niedopuszczalaezadne naprawy przetwornika
dokonywane przez osoby nieuprawnione przez prodacev przypadku stwierdzenia niespraécio
przetwornika, natey go przestado producenta wraz Zeviadectwem wyrobu.

e |Wszelkie naprawy i usuwanie nieprawididaiowraz ze skalowaniem przygu powinny by
wykonywane u producenta.

e | Samowolne dokonywanie napraw, mespowodowapogorszenie parametréw technicznych Iub
uszkodzenie przysdu i utrat gwaranciji.

e | W przypadku przepaleniagdbezpiecznika, (niéwieci sk wyswietlacz), naley wymieni go na
nowy o wartéci znamionowej 400mA. Bezpiecznik znajduje sv gniezdzie kabla sieciowega.

6. Informacje dodatkowe

Odbiorca po otrzymaniu przesyiki powinien skordmeé stan jej opakowania, zgoditodostawy z
zamowieniem, stan pokiychronnych i ewentualnych uszkodzenechanicznych . W przypadku
stwierdzenia wad lub niezgodiwn produktu, nalgy reklamowa przesytk u producenta. Uszkodzenia w
transporcie nalg reklamow& w instytucji odpowiedzialnej za transport.
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